
新型ブラシレスドライバー取扱説明書

ドライバー　 品番 MB-1330H, 1330M, 1350L, 1350S, 1350Z

品番 MB-1330HS, 1330MS, 1350LS

コントローラ　 品番 DO-1390D

専用機形 Ver.114

トルクセンサー付
ドライバー

211112



１．概要

本機器、ドライバーとコントローラはブラシレスドライバー5機種（MB-1330H, 1330M, 1350L, 1350S, 1350Z）
トルクセンサー付きドライバー3機種（MB-1330HS，1330MS，1350LS）をコントローラ
DO-1390Dによってトルク，スピードを各々、別々の設定数値によって動作することが出来ます。
設定できる種類は３２です。
運転方式　 ＯＵＴ，ＩＮ，ＰＲＯモードの3方式です。
ＯＵＴモード　　 ＣＨ１～ＣＨ３２迄の選択とスタート入力で使用します。
ＩＮモード ＣＨ１のみの使用となります。
ＲＲＯモード ３２本のプログラムが実行できます。
ＲＲ０１～３２の中で各々　ＣＨ１～ＣＨ３２迄の順番を設定、スタートすると設定順に連続で実行し、
終了すると完了信号を出力します。
ねじ締め方式は、ねじ締め回転数（数値設定）と
トルク制御（各ドライバー出力の%設定，トルクＵＰ迄回転）とアングル制御（角度設定）があります。
３制御とも完了信号を出力します。

ねじ締めの基本は、ねじの噛み込み時のスロースタートと中間のスピードとトルク、
着座時のスロースピードと必要な指定トルクです。
締付例をご参照下さい。

こんなことできます！
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2．基本仕様

ブラシレスドライバー部（MB-1330H，1330M，1350L，1350S，1350Z）

品番

出力トルク　計算値（Ｎ・ｍ） 0.4～1.5 0.3～2.3 1.0～5 0.2～1.0 1.28～6.4
無負荷回転数（ｒ・ｐ・ｍ) 20～1060 170～640 10～450 50～2,160 7～330
重量（ｇ）
出力軸
把持部外径

トルクセンサー付きドライバー部（MB-1330HS，1330MS，1350LS）

品番

出力トルク　計算値（Ｎ・ｍ） 0.4～1.5 0.3～2.3 1.0～5
無負荷回転数（ｒ・ｐ・ｍ) 20～1060 170～640 10～450
重量（ｇ）
出力軸
把持部外径

制御部（DO-1390D）　ブラシレスドライバー，トルクセンサー付ドライバー対応

入力電圧 AC１００～２４０Ｖ 低電圧、高電圧、過電流検出機能
定格 ６Ａ 回転数エラー、角度未到達エラー、断線エラー
表示 ７　SEG プログラム未設定エラー等のエラー表示機能

スタート入力
停止入力　２点
完了出力

重量(g) 1500g（推定）

MB-1350S MB-1350Z

仕様

750（推定）
φ8，φ6（オプション）
φ37　±0.1

仕様

MB-1330HS MB-1330MS MB-1350LS

750（推定）
φ8，φ6（オプション）
φ37　±0.1

MB-1330H MB-1330M MB-1350L

外部　Ｉ／Ｏ

＜外形寸法＞

5

φ3.5H7

＜外形寸法＞

＜外形寸法＞

DO-1390D
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3．コネクター表

[１] ホール素子（入力）
信号ケーブルへ接続する

接続相手ハウジング
DF1B-6EP-2.5RC

接続相手コンタクト
DF1B-2428PCF（連鎖状）
DF1B-2428PCF（バラ状）

[２] トルクセンサ（入力）
トルクセンサケーブルへ接続する

接続相手ハウジング
SMR-06V-B

接続相手コンタクト
SYM-001T-P0.6

[３] 開始／完了信号（入／出力）

接続相手ハウジング
SMR-07V-B

接続相手コンタクト
SYM-001T-P0.6

7 エラー出力
DC24V　1A

a接点出力（3-7pin間）
OPEN　or　7pin　SHORT

5 完了出力b
DC30V　2A

b接点出力（5-6pin間）
OPEN　or　６pin　SHORT

6 完了出力COM
DC30V　2A　

接点出力（ＣＯＭ）
4pin　SHORT　or　5pin　SHORT

3 エラー出力
DC24V　1A

a接点出力（3-7pin間）
OPEN　or　7pin　SHORT

4 完了出力a
DC30V　2A

a接点出力（4-6pin間）
OPEN　or　６pin　SHORT

1 開始入力 DC0V～DC24V　8mA 接点入力
2 ２４Ｇ DC0V 24G

CN3
コネクタ型式 SMP-07V-B
コネクタメーカ 日本圧着端子製造

No. 信号名 入出力範囲 備考

5 トルク入力 DC-0.5V～DC4.5V 入力
6 0V DC0V トルク入力、ＧＮＤ

3 NC －
4 ゼロリセット DC0V　or　OPEN 出力

1 +12V DC10.8V～DC13.2V トルクセンサ電源（出力）
2 0V DC0V トルクセンサGND

CN2
コネクタ型式 SMP-06V-B
コネクタメーカ 日本圧着端子潜像

No. 信号名 入出力範囲 備考

5 H3 DC0V～DC5.25V ホールＩＣ　W（出力）
6 E － アース

3 H1 DC0V～DC5.25V ホールＩＣ　U（出力）
4 H2 DC0V～DC5.25V ホールＩＣ　Ｖ（出力）

1 +5V DC4.75V～DC5.25V ホールＩＣ電源（出力）
2 GND DC0V ホールICGND　5G

CN1
コネクタ型式 DF1B-6ES-2.5RC
コネクタメーカ ヒロセ電機

No. 信号名 入出力範囲 備考

部品番号 名称
CN1 ホール素子（入力）
CN2 トルクセンサ（入力）
CN3 開始／完了信号（入／出力）
CN4

CN13 外部入出力
TB1 AC電源（入力）
F1 ﾋｭｰｽﾞ

停止信号（入力）
CN5 CH切替／開始入力
CN7 動力（モータ）信号（出力）
CN8 通信（ソフト書き込み用）
CN9 LAN通信
CN10 SDカード
CN11 24V電源出力
CN12 通信（RS232C)
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[４] 停止信号（入力）

接続相手ハウジング
SMR-08V-B

接続相手コンタクト
SYM-001T-P0.6

[５] CH切替／開始入力

接続相手ハウジング
SMR-12V-B

接続相手コンタクト
SYM-001T-P0.6

[７] 動力（モーター）信号（出力）
動力ケーブルへ接続する

接続相手ハウジング
172167-1

接続相手コンタクト
170362-1（連鎖状）
170366-1（バラ状）

[８] 通信（ソフト書き込み用）

[９] LAN通信

8 NC -

6 RXN 受信ﾃﾞｰﾀ(-)
7 NC -

4 NC -
5 NC -

2 TXN 送信ﾃﾞｰﾀ(-)
3 RXP 受信ﾃﾞｰﾀ(+)

No. 信号名 入出力範囲 備考
1 TXP 送信ﾃﾞｰﾀ(+)

5 GND DC0V 通信GND

CN9
コネクタ型式 RJLDC-308TA
コネクタメーカ TAIMAG

3 ＤＡＴＡ(+） DC0V～DC5.25V 送受信ﾃﾞｰﾀ(+)

4 MODE DC0V～DC5V　2.5mA
ＧＮＤとショート時
書き込みモードで起動

1 +5V DC4.75V～DC5.25V 通信電源
2 ＤＡＴＡ(-) DC0V～DC5.25V 送受信ﾃﾞｰﾀ(-)

CN8
コネクタ型式 54819-0519
コネクタメーカ モレックス

No. 信号名 入出力範囲 備考

3 Ｗ相 AC0V～AC240V 出力
4 E － アース

1 U相 AC0V～AC240V 出力
2 Ｖ相 AC0V～AC240V 出力

CN7
コネクタ型式 172159-1
コネクタメーカ TE　テクノロジー

No. 信号名 入出力範囲 備考

11 COM DC0V 24G
12 COM DC0V 24G

9 開始入力 DC0V～DC24V　8mA 接点入力
10 COM DC0V 24G

7 16 DC0V～DC24V　8mA CH切替入力
8 NC －

5 4 DC0V～DC24V　8mA CH切替入力
6 8 DC0V～DC24V　8mA CH切替入力

3 1 DC0V～DC24V　8mA CH切替入力
4 2 DC0V～DC24V　8mA CH切替入力

2 +24V
電源入出力　24V

DC21.6V～DC26.4V　100mA ＣＮ６の設定により切替

No. 信号名 入出力範囲 備考

1 +24V
電源入出力　24V

DC21.6V～DC26.4V　100mA ＣＮ６の設定により切替

8 24G DC0V 24G

CN5
コネクタ型式 SMP-07V-B
コネクタメーカ 日本圧着端子製造

7 停止3 DC0V～DC24V　8mA 強制停止

4 24G DC0V 24G
5 アラーム解除 DC0V～DC24V　8mA アラーム解除入力

CN4
コネクタ型式 SMP-08V-B
コネクタメーカ 日本圧着端子製造

No. 信号名 入出力範囲 備考
1 停止1 DC0V～DC24V　8mA 停止入力（１）
2 24G DC0V 24G
3 停止2 DC0V～DC24V　8mA 停止入力（２）

6 24G DC0V 24G ＯＮしてＯＦＦで解除

ａ接点

ａ接点

Ｂ接点で常閉強制停止

する時リセット
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[10] SDカード

[11] 24V電源出力

[12] 通信

[13] 外部入出力
接続相手ハウジング

SMR-9V-B

接続相手コンタクト
SYM-001T-P0.6

[TB1] AC電源（入力）

[F1] ヒューズ

3 AC(L) AC100V～AC240V AC電源（入力）

F1
型式 FGBO　250V　5A
メーカ 冨士端子工業

1 FG － フレームグランド
2 AC(N) AC100V～AC240V AC電源（入力）

TB1
コネクタ型式 Ｗ507Ｄ-3PC
コネクタメーカ ワールド

No. 信号名 入出力範囲 備考

8 DIS_RESULT DC0V～DC24V　8mA 波形判定結果_入力
9 DIS_COMP DC0V～DC24V　8mA 測定完了_入力

6 24G DC0V 24G
7 24G DC0V 24G

4 OK_OUT DC0V～DC24V OK出力
5 NG_OUT DC0V～DC24V NG出力

2 DIS START DC0V～DC24V 測定開始出力
3 DIS_END DC0V～DC24V 測定終了出力

No. 信号名 入出力範囲 備考
1 DIS ZERO_ADJ DC0V～DC24V ゼロ調整出力

CN13
コネクタ型式 SMP-09V-BC
コネクタメーカ 日本圧着端子製造

2 RXD 受信データ
3 GND DC0V FG

No. 信号名 入出力範囲 備考
1 TXD 送信データ

3 NC －

CN12
コネクタ型式 DF1B-3ES-2.5RC
コネクタメーカ ヒロセ電機

1 24V DC21.6V～DC26..4V 24V
2 24G DC0V 24G

CN1１
コネクタ型式 SMP-03V-B
コネクタメーカ 日本圧着端子製造

No. 信号名 入出力範囲 備考

3 Vss1 DC0V GND

8 DAT1 DC0V～DC3.3V 通信データ
9 DAT2 DC0V～DC3.3V 通信データ

6 Vss2 DC0V GND
7 DAT0/DO DC0V～DC3.3V 通信データ

CN10
コネクタ型式 AXA2R73361P-M
コネクタメーカ 本多通信工業

No. 信号名 入出力範囲 備考
1 DAT3/CS DC0V～DC3.3V

4 Vdd DC3.0V～DC3.45V 電源
5 CLK DC0V～DC3.3V 通信データ

通信データ
2 CMD/DI DC0V～DC3.3V 通信データ
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動力ｹｰﾌﾞﾙ（4P)　910040035

ﾓｰﾀｰ側 ｺﾝﾄﾛｰﾗ側

信号ｹｰﾌﾞﾙ（6P)　910060035

ﾓｰﾀｰ側 ｺﾝﾄﾛｰﾗ側

ｼｰﾙﾄﾞ

5 5

6 6

2 2

3 3

4 4

1 1

配線図

3 1

2 2

1 3

4 4
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4．ＩＮモード，ＯＵＴモード，ＰＲＯモードの切替設定

コントローラの表側の左下「ＤＯＷＮ」キーと右上「ＭＯＤＥ」キーを
同時に押しながら、「ＰＯＷＥＲ」キーを　ＯＮ　して「UP」，「DOWN」キーにて切替ます。
（右図参照）

「DOWM」「MODE」キーを同時押し
にて「POWER」ON

V 114が表示される（ｿﾌﾄﾊﾞｰｼﾞｮﾝ)

下記の表示になれば正常

「UP」「DOWN」にて
モード切替

IN．OUT．Pro　の設定切替をして電源ＯＦＦをして再度、電源を投入して下さい。

ＩＮ チャンネル１のみの使用です。

OUT チャンネル１からチャンネル３２迄使用できます。
外部よりチャンネルを指定して、開始入力でドライバーをスタートさせ、完了信号で開始入力を切って下さい。

Pro Proモードを設定するとＣＨ１～３２のＣＨ切替がプログラムの１～３２に変わります。

電源投入

正常

ＯＵＴモー

ド

ＩＮモード

Ｐｒｏモード

DO-1390D
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セーブのタイミング：設定値変更時にＥＥPROMに書き込みます

そのまま

を押すと  がでます

トルクセンサを使用する場合は　ON

トルクセンサを使用しない場合はOFFに

設定します

セーブのタイミング：設定値変更時にＥＥPROMに書き込みます

コントローラの表側の
「UP」「ＤＯＷＮ」「ＭＯＤＥ」「ＳＥＴ」の4個の
キーを同時に押しながら「ＰＯＷＥＲ」キーを
ＯＮして切替ます。

非常停止、エラー時のアラーム解除を
遠隔で操作したい場合、有効にします。
（CN4のNo.5，No.7の有効、無効です。）

SHIFT Sn OFF

設定 モード設定

設定

▼

DOWN
▲

UP

①トルクセンサあり

①トルクセンサなし

設定２ 非常停止

①非常停止ｽｲｯﾁ有

②非常停止ｽｲｯﾁ無

▼

DOWN

▲

UP

▼

DOWN
▲

UP

▼

DOWN

▲

UP
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１）ＩＮモード セーブのタイミング：太矢印の操作にてＥＥＰＲＯＭに書き込みます。

以下の手順に従って入力して下さい。

＆ のフリッカー ﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ機種表示と

＆ のフリッカー の選択

ＩＮﾓｰﾄﾞの表示

ﾄﾞﾗｲﾊﾞｰの機種を設定

▲UP ▼DOWN で操作 33H 又 33M 又 35L

▲UP ▼DOWN で操作 SET ｷｰで設定

ﾄﾙｸ値を設定　１～100　％

で SET ｷｰで設定

SET ｷｰで設定

ｷｰで設定

＆ のフリッカー ｽﾋﾟｰﾄﾞ(rpm）を設定 SET ｷｰで設定

＆ のフリッカー

▲UP ▼DOWN で操作 SET

＆ のフリッカー
0～1.0secの0.1単位

＆ のフリッカー 正転・逆転の設定 ｎｏｒ rev

1330Hは20～1060rpm
1330Mは170～640rpm
1350Lは10～450rpm

ねじ締めﾄﾙｸUP時の保持時間設定

SET ｷｰで設定

角度値 ﾄﾙｸ値 速度値 回転方向

回転数 ﾄﾙｸ値 速度値 回転方向

ﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ

機種設定
ﾓｰﾄﾞ設定

ﾄﾙｸ値 速度値 ﾄﾙｸ保持時間 回転方向

ＳＥＴｷｰ

ＳＥＴｷｰ ＳＥＴｷｰ ＳＥＴｷｰ

ＳＥＴｷｰ ＳＥＴｷｰ

ＳＥＴｷｰ

ＳＥＴｷｰ

ＳＥＴｷｰ ＳＥＴｷｰ

ＳＥＴｷｰ

ＯＵＴモード
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2）ＯＵＴモード セーブのタイミング：太矢印の操作にてＥＥＰＲＯＭに書き込みます。

以下の手順に従って入力して下さい。

・ ・
・ ・
・ ・
・ ・
・ ・
・ ・
・ ・

▲UP ▼DOWN で操作 SET ｷｰで設定

＆ のフリッカー

＆ のフリッカー ﾄﾞﾗｲﾊﾞｰの機種表示と ﾁｬﾝﾈﾙの表示

ﾄﾙｸ値を設定　１～100　％＆ のフリッカー

▲UP ▼DOWN で操作

の選択

▲UP ▼DOWN で操作 SET ｷｰで設定

SET ｷｰで設定

SET ｷｰで設定

ｽﾋﾟｰﾄﾞ(rpm）を設定 SET ｷｰで設定＆ のフリッカー

＆ のフリッカー
0～1.0secの0.1単位

正転・逆転の設定 ｎｏｒ rev

1330Hは20～1060rpm
1350Mは170～640rpm
1350Lは10～450rpm

ねじ締めﾄﾙｸUP時の保持時間設定

SET ｷｰで設定＆ のフリッカー

＆

CH-2
↓
CH-32

次ＣＨ機種

角度値 ﾄﾙｸ値 速度値 回転方

回転数 ﾄﾙｸ値 速度値 回転方向

機種設定 ﾓｰﾄﾞ設 ﾄﾙｸ値 速度値 ﾄﾙｸ保持時間 回転方向

ＳＥＴｷｰ
ＳＥＴｷｰ ＳＥＴｷｰ ＳＥＴｷｰ

ＳＥＴｷｰ

ＳＥＴｷｰ

ＣＨ１設定

ＣＨ２設定

ＣＨ３２設定

ＣＨ３設定～
ＣＨ３１設定

ＳＥＴｷｰ ＳＥＴｷｰ

ＳＥＴｷｰ ＳＥＴｷｰ ＳＥＴｷｰ

ＭＯＤＥｷｰ

ＭＯＤＥｷｰ

ＭＯＤＥｷｰ

ＭＯＤＥｷｰ
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３）ＰＲＯモード セーブのタイミング：太矢印の操作にてＥＥＰＲＯＭに書き込みます。

入力手順は　「OUTﾓｰﾄﾞ」と同じです。　８頁をご参照下さい。

※ﾁｬﾝﾈﾙを連続して動作させる設定

SHIFT ｷｰを押す。

C1 と O1 のﾌﾘｯｶｰ C1 はﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ O1 の中での順番の表示です。

右側の2桁の01～32はCHの数字です。

C1 O1 で右側 O1 を入力するとCH1はﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ01の1番目となります。

は未設定の表示です。

入力設定が終わりましたら SET ｷｰでﾒﾓﾘします。

次に ｔ１ と O1 がﾌﾘｯｶｰして右側にﾀｲﾏｰの数字がでます。

UP DOWN は右側のCHの数字設定です。

以下CH番号を設定します。

MODE ｷｰはﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑNo.の加算です。

MODE を押した後で、 SET を押すとﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑNo.の加算になります。

０～99.9secの入力が出来ます。

CHからCHの切り替え時間で0.1secから設定して下さい。

入力設定が終わりましたら SET ｷｰでﾒﾓﾘします。

C2 O1 に表示が変わります。ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ O1 の2番目のCHの番号設定になり

の画面に戻ります。この場合 SHIFT ｷｰで C1 O1 O1

ＣＨ設定

Ｐｒｏ設定

SHIFT
キー

ＳＥＴｷｰ

Ｐｒｏ１設定

ＣＨ選択
１

TIMER
設定１

TIMER
設定２

ＣＨ選
択２

ＣＨ選択３～

ＣＨ選択８

ＴＩＭＥＲ設定３

～

ＴＩＭＥＲ設定８

ＣＨ選
択９

ＳＥＴｷｰ
ＳＥＴｷｰＳＥＴｷｰＳＥＴｷｰ

Ｐｒｏ１設定

Ｐｒｏ２設定

Ｐｒｏ３２設

Ｐｒｏ３設定～Ｐｒｏ３１設定

ＭＯＤＥｷｰ

ＭＯＤＥｷｰ

ＭＯＤＥｷｰ

ＭＯＤＥｷｰ
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５．ＩＮモードの設定

①設定画面

電源ＯＮ後、開始信号１又は、開始信号２が 設定データー
ＯＮするまで設定画面を表示する。
開始信号をＯＮすると、ＣＨ　Ａ設定の ＣＨ設定内容
運転モードにて運転を開始する。

７セグ表示（１秒切替）
A ｔ r q
t y 3 5 L

②－１　トルクモード運転中

　 トルクにてトルク保持時間停止にて出力を 使用設定データ
停止する。
運転完了。

７セグ表示（１秒切替）
A ｔ r q
A x x x

(xxxはトルク設定値）

②－２　角度モード運転中

設定角度回転にて出力停止。 使用設定データ
運転完了。

７セグ表示（１秒切替）
A A n q
A x x x

(xxxは角度設定値）

②－３　回転数モード運転中

設定回転数を回転又は、停止信号ＯＮにて 使用設定データ
出力停止、運転完了。

７セグ表示（１秒切替）
A r o ｔ
A x x x

(xxxは回転数設定値）

③　運転完了

開始信号ＯＦＦまで完了信号ＯＮ。
完了信号を表示し、ＬＥＤ点滅表示。
開始信号をＯＦＦすると完了信号をＯＦＦし画面に戻る。

７セグ表示
F ｉ n

機種
運転モード
トルク
回転速度
角度

回転速度

回転方向
ﾄﾙｸ保持時間

機種

回転数
回転方向
ﾄﾙｸ保持時間

機種
運転モード
トルク

機種
運転モード
トルク
回転速度

運転モード
トルク
回転速度
角度

回転方向

回転数
回転方向

ＣＨ Ａ設定

ＣＨ Ａ設定

ＣＨ Ａ設定

ＣＨ Ａ設定
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６．ＯＵＴモードの設定

①設定画面

電源ＯＮ後、開始信号１又は、開始信号２が 設定データー
ＯＮするまで設定画面を表示する。 運転モード
開始信号をＯＮすると、ＣＨ入力によって
決定したＣＨ設定の運転モードにて
運転を開始する。 ＣＨ入力

７セグ表示（１秒切替）
x x 3 5 L ＣＨ入力によって
t y 3 5 L 使用するＣＨ設置を
(xxxは設定中のチャンネルNo.） 決定する。

ＣＨ設定

②－１　トルクモード運転中

トルクにてトルク保持時間停止にて 使用設定データ
出力停止する。
運転完了

７セグ表示（１秒切替）
n n t r q
n n x x x
(xxxは運転中のチャンネルNo.）
(xxxはトルク設定値）

②－２　角度モード運転中

設定角度回転にて出力停止。 使用設定データ
運転完了。

７セグ表示（１秒切替）
n n A n g
n n x x x
(nnは運転中のチャンネルNo.）
(xxxは角度設定値）

角度
回転数
回転方向
ﾄﾙｸ保持時間

ＣＨ　０１設定 ＣＨ　０２設定 ＣＨ　０３設定 ＣＨ　０４設定

機種

トルク
回転速度

ＣＨ　１３設定 ＣＨ　１４設定 ＣＨ　１５設定 ＣＨ　１６設定

ＣＨ　１７設定 ＣＨ　１８設定 ＣＨ　１９設定 ＣＨ　２０設定

ＣＨ　０５設定 ＣＨ　０６設定 ＣＨ　０７設定 ＣＨ　０８設定

ＣＨ　０９設定 ＣＨ　１０設定 ＣＨ　１１設定 ＣＨ　１２設定

ＣＨ　２９設定 ＣＨ　３０設定 ＣＨ　３１設定 ＣＨ　３２設定

機種
運転モード

ＣＨ　２１設定 ＣＨ　２２設定 ＣＨ　２３設定 ＣＨ　２４設定

ＣＨ　２５設定 ＣＨ　２６設定 ＣＨ　２７設定 ＣＨ　２８設定

機種
運転モード
トルク
回転速度
角度

トルク
回転速度

回転方向
ﾄﾙｸ保持時間

回転方向

ＣＨ ｎｎ設定

ＣＨ ｎｎ

ＣＨ ｎｎ

ＣＨ ｎｎ
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②－３　回転数モード運転中

設定回転数を回転又は、停止信号ＯＮにて 使用設定データ
出力停止、運転完了。

７セグ表示（１秒切替）
n n r o t
n n x x x
(nnは運転中のチャンネルNo.）
(xxxは回転数設定値）

③　運転完了

開始信号ＯＦＦまで完了信号ＯＮ。
完了表示を表示し、ＬＥＤ点滅表示。
開始信号をＯＦＦすると完了信号をＯＦＦし
画面に戻る。

７セグ表示
F ｉ n

回転数
回転方向

機種
運転モード
トルク
回転速度

ＣＨ ｎｎ
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７．ＰＲＯモードの設定

①設定画面

電源ＯＮ後、開始信号１又は、開始信号２が 設定データー ＣＨ設定内容
ＯＮするまで設定時間を表示する、
開始信号をＯＮすると、ＣＨ入力によって
決定したProgram設定のステップ１のＣＨ選択で
決定したＣＨ設定の運転モードにて運転を
開始する。

ＣＨ入力

７セグ表示（１秒切替）
x x 3 5 Ｌ
t ｙ 3 5 Ｌ ＣＨ入力によって使用する
(xxは設定中のﾁｬﾝﾈﾙNo.） Ｐｒｏｇｒａｍ設定を決定する。

Program設定内容 CH設定

Ｐｒｏｇｒａｍ設定

②－１　トルクモード運転中

トルクにてトルク保持時間停止にて 使用設定データー
出力停止する。

７セグ表示（１秒切替）
n n t r q
n n x x x
(nnは運転中のﾁｬﾝﾈﾙNo.）
(xxxはﾄﾙｸ設定値）

機種
運転モード

STEP１　 CH選択 ＣＨ　０１設定 ＣＨ　０２設定 ＣＨ　０３設定 ＣＨ　０４設定

トルク
回転速度
角度
回転数
回転方向
ﾄﾙｸ保持時間

STEP2　 CH選択 ＣＨ　０９設定 ＣＨ　１０設定 ＣＨ　１１設定 ＣＨ　１２設定

STEP１　 TIMER ＣＨ　０５設定 ＣＨ　０６設定 ＣＨ　０７設定 ＣＨ　０８設定

STEP3 CH選択 ＣＨ　１７設定 ＣＨ　１８設定 ＣＨ　１９設定 ＣＨ　２０設定

STEP2　 TIMER ＣＨ　１３設定 ＣＨ　１４設定 ＣＨ　１５設定 ＣＨ　１６設定

STEP4 CH選択 ＣＨ　２５設定 ＣＨ　２６設定 ＣＨ　２７設定 ＣＨ　２８設定

STEP3 TIMER ＣＨ　２１設定 ＣＨ　２２設定 ＣＨ　２３設定 ＣＨ　２４設定

STEP5 CH選択

STEP5 TIMER

STEP6 CH選択

STEP4 TIMER ＣＨ　２９設定

Ｐｒｏｇｒａｍ０１設定

ＣＨ　３０設定

Ｐｒｏｇｒａｍ０２設定

ＣＨ　３１設定

Ｐｒｏｇｒａｍ０３設定

ＣＨ　３２設定

Ｐｒｏｇｒａｍ０４設定

STEP6 TIMER Ｐｒｏｇｒａｍ０５設定 Ｐｒｏｇｒａｍ６設定 Ｐｒｏｇｒａｍ０７設定Ｐｒｏｇｒａｍ０８設定

STEP7　 TIMER Ｐｒｏｇｒａｍ１３設定Ｐｒｏｇｒａｍ１４設定Ｐｒｏｇｒａｍ１５設定Ｐｒｏｇｒａｍ１６設定

STEP7　 CH選択 Ｐｒｏｇｒａｍ０９設定Ｐｒｏｇｒａｍ１０設定Ｐｒｏｇｒａｍ１１設定Ｐｒｏｇｒａｍ１２設定

STEP8　 TIMER Ｐｒｏｇｒａｍ２１設定Ｐｒｏｇｒａｍ２２設定Ｐｒｏｇｒａｍ２３設定Ｐｒｏｇｒａｍ２４設定

STEP8　 CH選択 Ｐｒｏｇｒａｍ１７設定Ｐｒｏｇｒａｍ１８設定Ｐｒｏｇｒａｍ１９設定Ｐｒｏｇｒａｍ２０設定

Ｐｒｏｇｒａｍ２９設定Ｐｒｏｇｒａｍ３０設定Ｐｒｏｇｒａｍ３１設定Ｐｒｏｇｒａｍ３２設定

機種
運転モード

STEP9 CH選択 Ｐｒｏｇｒａｍ２５設定Ｐｒｏｇｒａｍ２６設定Ｐｒｏｇｒａｍ２７設定Ｐｒｏｇｒａｍ２８設定

トルク
回転速度

回転方向
ﾄﾙｸ保持時間

Ｐｒｏｇｒａｍ ｎｎ

ＳＴＥＰ Ｘの

ＣＨ設定

ＣＨ ｎｎ

Ｐｒｏｇｒａｍ ｎｎ

ＳＴＥＰ Ｘの

ＣＨ設定

Ｐｒｏｇｒａｍ ｎｎ

ＳＴＥＰ Ｘの

ＣＨ設定

ＣＨ ｎｎ

Ｐｒｏｇｒａｍ ｎｎ

ＳＴＥＰ Ｘの

ＣＨ設定
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②－２　角度モード運転中

設定角度回転にて出力停止。 使用設定データー
運転完了。

７セグ表示（１秒切替）
n n A n g
n n x x x
(nnは運転中のﾁｬﾝﾈﾙNo.）
(xxxは角度設定値）

②－３　回転数モード運転中

設定回転数を回転または 使用設定データー
停止信号ＯＮにて出力停止、
運転完了。

７セグ表示（１秒切替）
n n r o g
n n x x x
(nnは運転中のﾁｬﾝﾈﾙNo.）
(xxxは回転数設定値）

③　次ステップウエイト

最終ステップでなければ、ステップＸ　ＴＩＭＥＲ時間ウエイト。
ウエイト時間経過後、次ステップのＣＨ選択でＣＨ設定の
運転モードにて運転を開始する。（②へ）
最終ステップであれば、完了信号をＯＮして運転完了。

７セグ表示
次ステップの運転中表示

④　運転完了

開始信号ＯＦＦまで完了信号ＯＮ。
完了表示を表示し、ＬＥＤ点滅表示。
開始信号をＯＦＦすると完了信号をＯＦＦし画面に戻る。

７セグ表示
F i n

機種
運転モード
トルク
回転速度
角度

回転方向

機種
運転モード
トルク
回転速度

回転数
回転方向

Ｐｒｏｇｒａｍ ｎｎ

ＳＴＥＰ Ｘの

ＣＨ設定

Ｐｒｏｇｒａｍ ｎｎ

ＳＴＥＰ Ｘの

ＣＨ設定

Ｐｒｏｇｒａｍ ｎｎ

ＳＴＥＰ Ｘの

ＣＨ設定

Ｐｒｏｇｒａｍ ｎｎ

ＳＴＥＰ Ｘの

ＣＨ設定
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８．設定項目

CH設定（ＩＮモード）

表示 備考
（左2桁）注) （右3桁)

機種 / A ﾊﾞｸｱｯﾌﾟｴﾗｰ発生時｛．．．｝を表示します。

運転モード トルク／角度／回転数 / A trq/Ang/rot 3ﾓｰﾄﾞの選択。

トルク 1～100 / A XXX 100分率（％）で表示。

1330H  20～1060 / A XXX 1000以上は「．」で表示。

1330M 170～640 / A XXX －

1350L　10～450 / A XXX －

XXX表示部で0,1,2の設定を行います（※）

1000以上は「．」で表示

100迄は回転数で完了　100の次がsin1と2の選択で

入力ON停止。回転数内でﾄﾙｸUPした場合、

未完了で完了信号が出力されずｴﾗｰが出ます。

転造ﾀｯﾌﾟとﾀｯﾋﾟﾝｸﾞ等でﾄﾙｸ値を設定する

必要があります。

回転方向 正転／逆転 / A nor/reV 正転・逆転の選択

ﾄﾙｸ保持時間 0.1～1.0 / A X.X トルクモード時、設定時間停止で完了します。

注)表示（左2桁）は1秒毎に表示を切替 ※角度 0-ﾄﾙｸ、角度どちらでも完了出力
1-角度設定未到達ｴﾗｰ、角度到達で完了出力
2-角度設定到達でｴﾗｰ、ﾄﾙｸUPで完了出力

CH設定（ＯＵＴモード・ＰＲＯＧＲＡＭモード）　1330H／1330M／1350L

表示 備考
（右3桁)

機種 Ty / XX 30H/30M/35Lﾊﾞｸｱｯﾌﾟｴﾗｰ発生時｛．．．｝を表示します。

運転モード トルク／角度／回転数 Co / XX trq/Ang/rot －

トルク 1～100 tr / XX XXX －

1330H  20～1060 Sp / XX XXX －

1330M 170～640 Sp / XX XXX －

1350L　10～450 Sp / XX XXX －

XXX表示部で0,1,2の設定を行います（※）

1000以上は「．」で表示

回転数 1～100／停止信号1／停止信号2 ro / XX XXX/Sn1／Sn2 －

回転方向 正転／逆転 dr / XX nor/reV －

ﾄﾙｸ保持時間 0.1～1.0 tt / XX X.X トルクモード時、設定時間停止で完了します。

注)表示（左2桁）のＸＸはチャンネルNo. ※角度 0-ﾄﾙｸ、角度どちらでも完了出力
　  表示（左2桁）は1秒毎に表示を切替. 1-角度設定未到達ｴﾗｰ、角度到達で完了出力

2-角度設定到達でｴﾗｰ、ﾄﾙｸUPで完了出力

ＰＲＯＧＲＡＭ設定（ＰＲＯＧＲＡＭモード）

表示 備考
（右3桁)

CX / XX XXX/--- 設定なしの場合、前のｽﾃｯﾌﾟが最終ｽﾃｯﾌﾟとなります

ﾊﾞｯｸｱｯﾌﾟｴﾗｰ時｛．．．｝を表示します。

0.0～99.9（次ｽﾃｯﾌﾟまでのｳｴｲﾄ） 秒 tx / XX XXX －

注)CH選択時、表示（左2桁）のCXはC+ｽﾃｯﾌﾟ数、XXはﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑNo.
　 CH選択時、表示（左2桁）のｔXはt+ｽﾃｯﾌﾟ数、XXはﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑNo.
　 表示（左2桁）は1秒毎に表示を切替

ﾄﾙｸ換算表
MB-1330H MB-1330M MB-1350L

設定項目 設定内容 単位
表示

1330H／1330M／1350L － Ty 30H/30M／35L

－ Co

－ trq

回転速度

rpm Sp

rpm Sp

rpm Sp

dr

秒 tt

設定項目 設定内容 単位
表示

（左2桁）注)

XXX

回転数 1～100／停止信号1／停止信号2 回転 rot / A XXX/Sn1／Sn2

角度 10～1800（10刻） ° An / A

1330H／1330M／1350L －
－
－

回転速度
rpm
rpm
rpm

－

CH選択 1～32/---（選択なし） －

TIMER設定

XXX

回転
－
秒

設定項目 設定内容 単位
表示

（左2桁）注)

角度 10～1800（10刻） ° An / XX

0.4
0.51
0.62
0.73
0.84
0.95
1.06
1.17
1.28
1.39
1.5

1 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

N.m

1
1.4
1.8
2.2
2.6
3

3.4
3.8
4.2
4.6
5

1 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

N.m

% %

0.3
0.5
0.7
0.9
1.1
1.3
1.5
1.7
1.9
2.1
2.3

1 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

N.m

%
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8-1．トルク保持時間内でのねじ回転の監視設定（Ver.108以降有効）

INモード・ＯＵＴモード・ＰＲＯモードの切り替え設定画面にします。

コントローラの表側の左下「ＤＯＷＮ」キーと右上「ＭＯＤＥ」キーを
同時に押しながら、「ＰＯＷＥＲ」キーを　ＯＮ　して「UP」，「DOWN」キーにて切替ます。
（右図参照）

「DOWM」「MODE」キーを同時押し
にて「POWER」ON

V 114が表示される（ｿﾌﾄﾊﾞｰｼﾞｮﾝ)

Ａ　out　が表示されれば
正常

「UP」「DOWN」にて
モード切替

この画面で　「ＳＨＩＦＴ」　ｷｰを押す。

数値を変更すると点滅、SETキーを押すと変更決定
0～720°迄90°単位で設定
トルク保持時間内に指定した角度以上ビットが回転した場合

▼

▼ ▲

電源投入

正常

ＯＵＴモー

ド

ＩＮモード

Ｐｒｏモード

ｷｰ

ｷｰｷｰ

DO-1390D
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９．タイミング表

INモード

①トルクモード
設定トルク値にてトルク一定制御
負荷UPによる停止にて出力停止

開始信号１or2

完了信号

出力
0.5秒

100回転にて回転数エラー

開始信号１or2

完了信号

出力

INモード

② 角度制御
トルク制御にて設定角度まで回転

開始信号１or2

完了信号

出力

負荷UPによる停止にて出力停止

開始信号１or2

完了信号

出力

完了信号OFFのま

ま

停止トルク制御 トルク制御停止 停止

開始信号ONに

て出力開始

トルクタイマ設定時

間停止で0.5秒出力

停止

トルクタイマ設定時

間停止で出力停止

完了信号ON

トルク制御 停止

開始信号OFF

にて出力強制

停止

開始信号OFFで

完了信号OFF

開始信号ON
にて出力開始

停止 トルク制御 停止

100回転エラー停止

停止 角度制御 停止

開始信号ONに

て出力開始
トルクによる0.5秒間停止で出力停

止

完了信号ON

開始信号OFFで

完了信号OFF

角度制御 停止

開始信号OFFで

出力強制停止

停止 角度制御 停止

開始信号ONに

て出力開始

設定角度到達で出力停止

完了信号ON

開始信号OFFで

完了信号OFF
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INモード

③回転数制御
停止条件：回転数
設定速度にて設定回転数まで回転
負荷UPによる出力停止にて停止異常

開始信号１or2

停止信号1or2

完了信号

出力

停止条件：停止信号
設定速度にて停止信号入力まで回転
100回転にて回転数エラー

開始信号１or2

停止信号1or2

完了信号

出力

開始信号１or2

停止信号1or2

完了信号

出力

開始信号OFFで

出力強制停止

開始信号OFFで

完了信号OFF

完了信号OFFのま

ま

完了信号OFFのま

ま
開始信号OFFで

完了信号OFF

停止 回転数制御 停止

開始信号ONに

て出力開始

回転数到達で出力停

止

完了信号ON

回転数制御 停止

停止 回転数制御 停止 回転数制御 停止

停止信号ONで出力停

止

完了信号ON

100回転エラー停止

トルクにより0.5秒間停止で停止異

常

開始信号ONに

て出力開始

停止 回転数制御 停止

開始信号ONに

て出力開始
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OUTモード

開始信号ON時のCH入力のCHの設定にて出力する。
出力中にCHが変化しても影響せず次の開始信号ONでCHが変わる。
各運転モードの動作についてはINモードと同じ。

開始信号

完了信号

停止条件

CH入力

出力

Prgramモード

開始信号ON時のCH入力のProgramにて出力する。
出力中にCHが変化しても影響せず次の開始信号ONでProgramが変わる。

開始信号 ・・・・・・・・

完了信号 ・・・・・・・・

停止条件 ・・・・・・・・

CH入力 ・・・・・・・・

出力 ・・・・・・・・

CH ・・・・・・・・

Program ・・・・・・・・

設定時間経過後、CH

選択2のCHにて出力

ON

開始信号OFFに

て完了信号OFF

停止条件成立にて

出力停止し、完了

信号ON

開始信号OFFにて

完了信号OFF

開始信号ON時のCH

入力にてProgram選択

開始信号OFFに

てProgram停止

CH1

CH1出力停止 CH2出力

開始信号ON

時のCH入力

にて出力開始

CH1 CH2

停止 ステップ2CH選択2に設定したCH

開始信号ON時

のCH入力にて

Program選択

停止

設定時間2

停止

停止条件成立にてステッ

プ1設定時間出力停止

（完了信号はOFFのまま）

Program最終CH終了

にて完了し信号ON

最終ステップ 選択CH

最終ステップCH選択に設定したCH

CH2

停止

停止 Pro1 停止 Pro2

ステップ1 CH選択に設定したCH

設定時間1

停止

ステップ1 選択CH 停止停止

停止 停止

開始ON中にCH入

力が変化しても無

効

ステップ１CH選択に設定したCH

ステップ1 選択CH

CH2

停止

ステップ2 選択CH

Pro1

開始信号OFFに

て強制出力停止

開始信号ON時の

CH入力にて出力開

始

停止

-2
1
-



１０．停止・エラー表示

１）停止
停止要因 内容 条件 消去ﾀｲﾐﾝｸﾞ

番号

St-001 正常終了（増し締め無） ﾄﾙｸﾓｰﾄﾞにおいて（増し締め無）正常終了時 電源OFF

St-002 正常終了（増し締め有） ﾄﾙｸﾓｰﾄﾞにおいて（増し締め有）正常終了時

角度ﾓｰﾄﾞにおいてﾄﾙｸで停止する

（Err-010と同じ動作）

角度ﾓｰﾄﾞにおいて角度到達で停止する

（Err-010と同じ動作）

回転数ﾓｰﾄﾞにおいて停止SW10Nで停止設定時、

停止SW10Nで停止した場合

回転数ﾓｰﾄﾞにおいて停止SW20Nで停止設定時、

停止SW20Nで停止した場合

St-007 正常終了 回転数ﾓｰﾄﾞにおいて正常終了時

Err-012発生時、電源をOFFしない、Errを解除した場合

（ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ未設定時、ﾁｬﾝﾈﾙ設定なし）

２）エラー一覧
エラー番号 内容 条件 解除方法

Er-01 入力電圧がAC75V以下 解除信号又は電源OFF(ｴﾗｰ)

Er-02 入力電圧がAC250V以上 電源OFF又(ｴﾗｰ)

Er-03 出力電流が7A以上 電源OFF又(ｴﾗｰ)

Er-04 IPMエラー入力検出時 電源OFF又(ｴﾗｰ)

角度ﾓｰﾄﾞまたはﾄﾙｸﾓｰﾄﾞの時、設定ﾄﾙｸ値で到達せずに

100回転した場合

Er-06 回転数ﾓｰﾄﾞの時、設定の回転数に到達せずに停止した場合 解除信号又は電源OFF(ｴﾗｰ)

ﾊﾞｯｸｱｯﾌﾟﾃﾞｰﾀｰｴﾗｰが発生し、設定されていないCH設定を指定

(CH入力またはﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ)し、運転開始した場合

ﾊﾞｯｸｱｯﾌﾟﾃﾞｰﾀｰｴﾗｰが発生し、設定されていないﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ設定を

指定し、運転開始した場合

電源ON時のEEPROMのﾊﾞｯｸｱｯﾌﾟﾃﾞｰﾀｰﾁｪｯｸにて動作設定が

異常な場合

電源ＯＮ時のEEPROMのﾊﾞｯｸｱｯﾌﾟﾃﾞｰﾀｰﾁｪｯｸにて

ｺﾝﾄﾛｰﾗ設定が異常な場合

Er-10 角度ﾓｰﾄﾞ有効設定1の時、設定の角度に到達前にﾄﾙｸUPした場合 発生から3秒経過で自動解除

角度ﾓｰﾄﾞ有効設定2の時、設定ﾄﾙｸ値でﾄﾙｸｱｯﾌﾟする前に

設定の角度に到達した場合

ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑﾓｰﾄﾞにて、ｽﾃｯﾌﾟ1のCH指定が未設定のﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑを

CH入力で指定し、運転開始した場合

運転開始時、500「ms」経過後ﾓｰﾀｰの位置に変化なし

（ﾎｰﾙ素子の入力未接続）

運転開始時、500「ms」経過後ﾓｰﾀｰの速度量が変化なし

（ﾓｰﾀｰ未接続）

強制停止入力にて停止した場合 強制停止入力解除

（強制停止設定有効、強制停止入力ＨＩで運転停止） （強制停止入力LO)

保持時間内に判定角度以上回転した場合

電源起動時、日時が未設定の場合

(ﾊﾞｯﾃﾘｰ切れによるﾊﾞｯｸｱｯﾌﾟ消去で未設定となる)

ﾊﾞｯﾃﾘｰ保持期間は最大充電状態からの電源OFFで約2週間程度)

Er-18 ﾄﾙｸｱｯﾌﾟ判定ｴﾗｰ（回転数) ﾄﾙｸｱｯﾌﾟ判定設定有効で、設定した回転数範囲から外れた時 解除信号又は電源OFF(ｴﾗｰ)

Er-19 ﾄﾙｸｱｯﾌﾟ判定ｴﾗｰ（ﾄﾙｸ) ﾄﾙｸｱｯﾌﾟ判定設定有効で、設定したﾄﾙｸ値範囲から外れた時 解除信号又は電源OFF(ｴﾗｰ)

Er-20 SDｶｰﾄﾞ残り容量ｱﾗｰﾑ SDｶｰﾄﾞへのﾗｲﾄｱｸｾｽ時、SDｶｰﾄﾞの残容量が50%以下の時 発生から3秒経過で自動解除

ﾊﾞｯｸｱｯﾌﾟﾃﾞｰﾀｰｴﾗｰについて

起動時に、EEPROM内にﾊﾞｯｸｱｯﾌﾟした設定ﾃﾞｰﾀｰのﾁｪｯｸを行います。

記録した設定ﾃﾞｰﾀｰが正常に保存されていない場合、ｴﾗｰを表示します。

ｴﾗｰ解除操作によりｴﾗｰ解除後、正しく保存出来ていなかった設定は、先頭の項目が「．．．」表示となり、

その他の項目はﾃﾞﾌｫﾙﾄ値となります。

「．．．」表示のある設定について再設定を行って下さい。

エラー解除
ｴﾗｰ発生すると右側のｾｸﾞﾒﾝﾄ表示の右下に「・」の表示とｴﾗｰ番号が表示されます。
解除は外部よりｱﾗｰﾑ解除入力をするか、電源をOFFして再投入後「SHIFT」ｷｰを長押ししながら「MODE」ｷｰを押すとｴﾗｰを解除します。

ﾄﾙｸUPによる停止St-003

St-004 角度到達による停止

電源OFF

電源OFF

St-005 停止SW10Nで停止 電源OFF

St-006 停止SW20Nで停止

St-008 PRG未設定

発生から3秒経過で自動解除

発生から3秒経過で自動解除

電源OFF(ｴﾗｰ)ﾓｰﾀｰｾﾝｻｰｴﾗｰ・ｼｮｰﾄｴﾗｰ

PRG未設定

角度到達による停止

ﾄﾙｸUPによる停止

ＩＰＭエラー

過電流エラー

過電圧エラー

低電圧エラー

電源OFF(ｴﾗｰ)

発生から3秒経過で自動解除

解除信号又は電源OFF(ｴﾗｰ)

解除信号又は電源OFF(ｴﾗｰ)

解除信号又は電源OFF(ｴﾗｰ)

解除信号又は電源OFF(ｴﾗｰ)

解除信号又は電源OFF(ｴﾗｰ)

日時設定ｴﾗｰ

ねじ壊れｴﾗｰ

強制停止入力ｴﾗｰ

ﾓｰﾀｰまわらずｴﾗｰ

ねじ壊れ判定設定に判定角度を設定した場合、ﾄﾙｸﾀｲﾏｰの

ｼｽﾃﾑﾃﾞｰﾀｰｴﾗｰ

ﾊﾞｯｸｱｯﾌﾟﾃﾞｰﾀｰｴﾗｰ

未設定CH（ﾌﾟﾛｸﾞﾗﾑ）選択

停止異常

回転数エラー

Er-16

Er-17

Er-07

Er-05

Er-08

Er-09

Er-11

Er-12

Er-13

Er-14

Er-15
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品　番

ご購入年月日 　　　　　　　　　　　　年　　　　月　　　　日

ご購入店名

電話（　　　　　　）　　　　　　ー

〒４３０－０８５２ 静岡県浜松市中区領家１丁目１０番６号

ＴＥＬ：（０５３）４６２－３６３６

ＦＡＸ：（０５３）４６２－１８１８


